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1) Apresente o diagrama de Bode (magnitude apenas) para o sistema linear e invariante no tempo
apresentado a seguir. Desenhe as assintotas e o esbo¢o da resposta verdadeira. Apresente
valores de frequéncia/amplitude para todos os pontos de quebra, valores mdximos e minimos

e pontos importantes para a caracterizagao das curvas.
2

H(s) = 50000 =025 500
Para o sinal de entrada x(t) = cos(1,00505t — 2,9392) + 0,2sin(9987t + 1,5188),
determine o sinal obtido na saida deste sistema.
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2) Para o sinal periddico x(f) apresentado a seguir: (a) determine o periodo e a frequéncia
fundamental; (b) determine a representacao de Fourier pelo método da integracdo; (c) determine
a representacdo de Fourier para dois sinais y(f) e z(¢) resultantes do processamento de dois
sistemas que realizam a derivada e a integral de x(7), respectivamente; (d) esboce o espectro de
magnitude dos trés sinais e através deles indique qual dos sinais é mais “alisado” e o mais
“espiculado” no dominio tempo (justifique).
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3) Um sistema de tempo continuo, linear e invariante no tempo, € representado pela seguinte
equagao diferencial:di;—(tt) + y(t) = x(t), em que x(¢) € a entrada e y(¢) € a saida. a) determine a
resposta em frequéncia H(jw); (b) determine a resposta ao impulso do sistema; (c) esboce os
espectros de fase e magnitude indicando as assintotas e os valores de frequéncia/fase/magnitude
nos pontos mais importantes para caracterizacao das curvas e em too rad/s; (d) assumindo que

x(t)=sin(¢)/(ntt), determine e esboce 1Y(jw)l indicando os valores de frequéncia/fase/magnitude
nos pontos mais importantes para caracterizacio das curvas e em oo rad/s.



. Properties of Fourier series
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TABLE 4.1 PFROPERTIES OF THE FOURIER TRAMSFORM
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Pares de Transformadas de Fourier



